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딥러닝 영상처리

- 자율주행을 위한 Object Detection (Yolo SSD) 개요
- 딥러닝 Object Detection 이론과 아키텍쳐 설명

- Fast RCNN / Yolo / SSD
- Google Colab 에서 SSD MobileNet Object Detection 환경

설정, 데이터셋 다운로드, SSD MobileNet 트레이닝, 추론 테
스트(python)

딥러닝 영상처리
과 OpenCV I

- Jetson TX2 의 TensorRT 기반 AI 가속화 SDK 환경 세팅
- 트레이닝된 모델의 TensorRT 컨버팅 및 Jetson 보드 + 카메

라 기반 추론 테스트
- Jetson TX2 + DeepStream 카메라 추론 테스트
- DarkNet, Yolo v3, v4 소개 및 환경설정
- yolo 구조 및 darknet 데이터셋 구조

과 OpenCV II

Yolo v4 -tiny Object Detection 환경설정, 
데이터셋 다운로드, Yolo v4 -tiny 트레이닝, 추론 테스트
(python)

- Jetson TX2 + DeepStream 카메라 추론 테스트
- Jetson TX2 + Open CV 멀티 쓰레드 python 카메라 추론 테

스트


